MANIPULADORES TELESCOPICOS PARA CONSTRUCAO
Poténcia bruta: 63 kW/85 hp — 74,2 kW/100 hp, Capacidade de levantamento: 3.500 kg — 4.000 kg, Altura de levantamento: 12,5m— |7 m



MANIPULADOR TELESCOPICO JCB: 0S MANIPULADORES TELESCOPICOS FAVORITOS DO MUNDO.

Os manipuladores telescépicos atualmente
sao um dos veiculos de construcao favoritos
do mundo, o que nao chega a ser uma
surpresa, pois essas maquinas versateis
oferecem os melhores recursos de um
guindaste moével, de uma pa carregadeira

e de uma empilhadeira, tudo isso em um
pacote eficiente. A combinacao de alcance
a frente e vertical é simplesmente inigualavel
e faz desse equipamento uma ferramenta
sem equivalente no local de trabalho e isso
se traduz em maior produtividade num
menor espaco de tempo.

A JCB criou o conceito em 1977 e continua sendo

a lider de mercado até hoje. Um dos motivos do

Nosso sucesso, € que fabricamos uma grande parte

dos componentes usados em nossas maquinas, inclusive
motores, eixos, cilindros, chassis e lancas. Isso significa que
um manipulador telescépico JCB atende perfeitamente as
exigéncias dos nossos clientes e que Nossos componentes
estdo plenamente integrados, além de seus niveis de
qualidade na fabricacdo serem Unicos.

Nosso motor DIESELMAX T2/3 JCB, por exemplo,

€ uma unidade altamente produtiva projetada para
funcionar em perfeita harmonia com nosso trem

e forga. Fabricamos nossos chassis e langas, o que
significa que podemos assegurar os niveis mais elevados
de integridade estrutural para suportar as demandas do
setor de construcao.

Por meio da nossa rede mundial de distribuidores,

vocé tem uma "loja completa” de pecas e servicos,

os intervalos entre manuten¢des de um Manipulado
Telescépico JCB sdo muito longos e os nossos
procedimentos de manutencao sao simplificados.
Nossos manipuladores telescdpicos continuam sendo
altamente desejaveis muito depois de sua compra inicial.

Assim, em todo o mundo, os manipuladores telescépicos

JCB podem proporcionar altos valores residuais.

Tudo isso quer dizer que, se quiser ter o manipulador
telescdpico mais produtivo, seguro e eficiente com o

menor custo de propriedade possivel, vocé acabaré tendo

apenas uma op¢ao: um Manipulador Telescépico JCB.

O mundo do manipulador telescépico
Com o Manipulador Telescopico JCB vocé produzira
mais ocupando menos mao de obra

O Manipulador Telescépico JCB tem produtividade
superior devido ao recurso SWAY que permite

o trabalho de carga e descarga, mesmo em
terrenos irregulares

Por reduzir o trafego de pessoas no local de trabalho
contribui significativamente para a seguranga.

Devido a sua grande versatilidade o Manipulador
Telescopico JCB pode substituir diversos outros
equipamentos no local de trabalho.
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MAXIMO EM DESEMPENHO, MAXIMO EM PRODUTIVIDADE.

A linha de manipuladores
telescépicos JCB para
construgao oferece um

motor DIESELMAX de 63 kW
(85 hp) ou de 74 kW (100 hp)
(dependendo do modelo), par:
conseguir uma maquina ideal
de acordo com o ambiente.

Uma maquina produtiva.

O Manipulador Telescépico JCB é extremamente
manobravel, o que facilita a operacio até mesmo em
espacos confinados, sua reduzida distancia entre eixos
e a grande capacidade de estercamento lhe confere
maior agilidade nas manobras e reduzem os tempos
nas operacoes.

Os manipuladores telescépicos tém 4WD como
padrao, o que ajuda a manter tragao e desempenho
excelentes em dreas macias e lamacentas. Um diferencial

. ) ) ) L, - Para levantar, estender e empurrar mais
antipatinagem no eixo dianteiro também é uma opc¢ao.*

eficientemente — nossa hidraulica lider da categoria

proporcionara os menores tempos de ciclo.

Levantamento e hidraulica
Nossos Manipuladores com lanca de trés e quatro

produtivos. o - :
estagios sdo equipados com estabilizadores, garantindo
O sistema de engate rapido da JCB agiliza maior seguranga, estabilidade e desempenho no
e facilita a troca de acessérios. levantamento de cargas.

*Depende do modelo

O motor Dieselmax, fabricado pela JCB,
produz poténcia e alto torque, em rotacoes
baixas, garantindo um menor consumo,
melhor resposta e desempenho. Em nossa
linha de manipuladores telescopicos vocé
encontrara a maquina perfeita para suas
exigéncias. Seja para transporte na estrada
ou no canteiro de obras.




Controles produtivos.

Um Manipulador Telescopico para construcao
tem trés modos de direcio selecionaveis. Ha a direcao
nas duas rodas dianteiras, ideal para viagens em alta
velocidade na estrada; direcdo nas quatro rodas, tendo
em vista o trabalho em espagos apertados e a direcao
caranguejo para manobras préximas a paredes e prédios.

Para mais versatilidade, todos os Manipuladores
Telescdpicos JCB sao equipados com uma Linha
Hidraulica Auxiliar, o que permite a utilizagdo de uma
vasta gama de acessorios.
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UM INVESTIMENTO SOLIDO.

Desempenho do JCB DIESELMAX.

O motor JCB DIESELMAX foi projetado
originalmente para oferecer desempenho e confiabilidade.

E uma pega de engenheira incrivel, que conta com
um sistema de combustdo avangado nao apenas em
conformidade com as emissoes Tier 3 mas podendo
no futuro adaptar-se a legislacdo TIER 4, apenas com
alteraces de instalagdo minimas necessarias, este
motor é um excelente investimento comercial para
hoje e amanha.

Produzindo alto nivel de poténcia

e torque. Mesmo com rotacao abaixo

de da faixa de 1300 - 1400 RPM,

o Motor DIESELMAX fornece

poténcia para a transmissao e sistema
, possibilitando uma grande

economia de combustivel.




Mais economia.

Um Manipulador Telescopico para construgao
JCB é um dtimo ativo em muitos aspectos, mesmo
financeiramente — enorme demanda e aceitacdo no
mercado, maior produtividade, maior qualidade,
garantem o melhor valor de revenda, o que garante
o retorno de seu investimento.




O CONCORRENTE MAIS FORTE.

Projeto de lanca reforcada.

Para o méaximo de resisténcia e durabilidade, criamos
grandes sobreposicdes de lanca com mais de | m em
todas as nossas maquinas.

As mangueiras sao passadas pelo interior da lanca
tendo em vista 0 maximo em protecao.

Protecao incorporada.

Os capds nos Manipuladores Telescopicos para
construgdo estao protegidos contra danos pela pois estao
montados lateralmente e protegidas pelo rebaixamento
do chassi

Nossos Manipuladores Telescopicos para construcao
tém luzes traseiras dobréveis que se mantém bem
protegidas de danos.

Como opcional oferecemos telas de protecao
dianteira e de teto para mais protecdo contra objetos

em queda.

A lanca em um Manipulador
Telescoépico para construcao

€ montada no chassi, abaixo do
nivel da cabine, proporcionando
uma estrutura extremamente
rigida e o maximo de

Os pés do eixo de servico pesado ajudam um
Manipulador Telescdpico para construcao a absorver
as tensdes geradas durante aplicacdes de remanejamento
de material.

Para proteger nossos Manipuladores Telescopicos para
construgdo da corrosao a longo prazo, mergulhamos
a cabine em uma liga eletroforética antes de pinta-la.

Instalamos uma lanca em U invertida

e reforcada entre placas de fechamento
totalmente soldadas. Tendo em vista uma
resisténcia extra, reduzimos o nimero de
emendas (soldas) e de pontos de estresse.
A ponta da nossa lanca é integrada,
construida em chapa tnica (nao é soldada
a lanca), sendo assim uma peca inteirica
e reforcada.

Os cilindros de levantamento
e deslocamento centralizados
asseguram uma distribuicao
por igual das tensoes da carga.




Componentes duraveis.

Foi incluido no rigido programa de testes da nova
linha de Manipuladores Telescépicos para construgao
um intenso e prolongado teste de capacidade de carga
sobre o chassi, lanca e outros componentes-chave, bem
como testes em baixas temperaturas e uso repetido da
transmissao ao longo de milhares de ciclos.

Os cilindros de levantamento, inclinagdo e extensao
permanecem fixados em estruturas fundidas tipo
“fechadura”, garantindo maior integridade estrutural.

Para comprovar a qualidade de nossos motores
DIESELMAX, os testamos em 70 maquinas diferentes
nas aplicacdes e nos ambientes mais adversos.

O chassi inteirico totalmente soldado maximiza
a resisténcia e minimiza o peso.

Na JCB, fabricamos os nossos préprios cilindros
hidraulicos, cabines, eixos, transmissdes e motores —
todos projetados para funcionar em perfeita harmonia
e proporcionar a total confiabilidade.




Alavancas manuais duplas simples

UMA OPERACAO TRANQUILA. o= dear ¢ uma s manl o

Controles ergonémicos.

A cabine JCB oferece um fluxo de ar uniforme, para
o operador através de oito saidas diferentes, o que gera
um ambiente confortavel para o operador.

Os interruptores retroiluminados séo claros, mesmo

Nno escuro.

Para criar a posicao de direcéo perfeita, sua direcdo
tem regulagem de inclinagdo facilmente ajustavel.




Em dias claros, o vidro fumé da

cabine instalado como padrao de um
Manipulador Telescépico para construcao
refletira 30% da luz solar, tendo em vista
um maior conforto do operador.

Conforto e comodidade.

As luzes de trabalho opcionais da cabine, dianteiras,
traseiras e da langa proporcionam visibilidade excelente.

A visibilidade em um Manipulador Telescopico para
construgdo € excelente, gracas a a ampla janela de teto
envidracada e ao capd de perfil baixo.

Além disso, deixamos nossas barras de teto anguladas
para assegurar visibilidade maxima durante a colocagao
de uma carga em altura.

Novo trinco e porta bipartida, permitindo sua
abertura em duas partes, de forma parcial ou total.




SEGURANCA.

UM MANIPULADOR TELESCOPICO PARA CONSTRUCAO JCB PODE
ECONOMIZAR MUITO MAIS DO QUE TEMPO E DINHEIRO — ELE
PODE SE PROTEGER O OPERADOR DE SITUACOES POTENCIALMENTE
PERIGOSAS. EQUIPAMOS NOSSOS MANIPULADORES TELESCOPICOS
COM MEDIDAS RIGIDAS DE SEGURANCA PARA PROTECAO

CONTRA ACIDENTES.

Tendo em vista um acesso rapido, facil e seguro,
os Manipuladores Telescopicos para construcao JCB
tém um acesso de trés pontos e dois degraus na cabine.

As vélvulas de retencdo garantem a seguranca, por
bloguear os cilindros em caso de ruptura de mangueiras
ou queda subita na pressao do sistema.

O Manipulador Telescépico para construcao JCB

e . |||'I:|-'I",'|' NNHT LY,
conta com uma visibilidade traseira e lateral excelente, L1 LR S
gracas a posicao de montagem da lanca e ao perfil LISKIBRLEILS
do capd

Um Manipulador Telescopico JCB vem equipado
com um conjunto completo de espelhos retrovisores
laterais e traseiros para total visibilidade e conformidade
com a seguranca.

Para mais seguranca, um alarme de ré sonoro ¢ instalado
como padrao em todos os Manipuladores Telescopicos
para construgao.




MENOS MANUTENCAO, MAIS SERVICO.

Todas as verificagbes didrias, lubrificagbes
e componentes para servico podem ser acessados
ao nivel do solo.

Os filtros em um Manipulador Telescépico (éleo do
motor, dleo hidraulico e combustivel) estdo localizados

de maneira centralizada, tendo em vista um servico mais
rapido e facil. O filtro de ar é facilmente acessivel, e um
projeto de elemento duplo simplifica a limpeza. O fato

de projetarmos nossos Manipuladores Telescépicos para
construgdo para sofrerem servico rapido e facilmente
garante que tenhamos as melhores avaliagdes de facilidade
de manutencao SAE.

Vocé pode acessar facilmente a bateria do
Manipulador Telescépico para construcao (e sem
ferramentas especializadas) por meio de uma tampa
que pode ser trancada e aberta com a chave de ignicdo.

O tanque de diesel também é facil de ser acessado,
podendo ser enchido ao nivel do solo. Para protecao
contra combustivel sujo, ha um pré-filtro montado no
bocal de enchimento.

Um sistema de lubrificante seco significa que as
pastilhas de desgaste de um Manipulador Telescdpico
sao extremamente durdveis, com intervalos de servico
de até 500 horas.

Tendo em vista uma inspecao mais rapida e facil dos trés
lados do motor, os Manipuladores Telescépicos para
construcao tém um compartimento de servico amplo

e largo, E a abertura do cap6 é auxiliada por pistoes a gas.



LIVELINK, TRABALHE COM INTELIGENCIA.

LIVELINK E UM SISTEMA DE SOFTWARE
INOVADOR QUE PERMITE A VOCE
GERENCIAR AS MAQUINAS JCB
REMOTAMENTE — ON-LINE, POR E-MAIL
OU POR TELEFONE CELULAR. ACESSE
TUDO, DE ALERTAS DA MAQUINA

A RELATORIOS SOBRE COMBUSTIVEL

E HISTORICO DE INFORMACOES, COM
TODOS 0S DADOS ARMAZENADOS

EM UM SERVIDOR SEGURO.

Beneficios de manutencao

Gerencie a manutengao das maquinas mais
facilmente — o monitoramento exato de horas
e os alertas de servico melhoram o
planejamento da manutencao, e os dados de
localizacdo em tempo real ajudam a administrar
a sua frota. Os alertas criticos da maquina e os
registros do histérico de manutencdo também
estdo disponiveis.

Beneficios de produtividade
e custo

Todas as méquinas de Manipulador Telescépico
equipadas com Livelink fabricadas agora podem
informar a economia de combustivel, o tempo ocioso
e os dados de carga do motor por meio do portal do
LiveLink, o que ajuda a reduzir o uso de combustivel,
economizando dinheiro e aumentando a
produtividade. As informagdes sobre a localizacdo da
maquina podem ajudar a aumentar a eficiéncia

e talvez até mesmo reduzir os custos de seguro.

LIVEELINK
L=

Beneficios de seguranca

A capacidade de delimitagdo geografica em
tempo real do Livelink alerta quando as
méaquinas saem das zonas predeterminadas,
e os alertas de toque de recolher em tempo
real informam vocé do uso nao autorizado.
Entre os beneficios estdo informacdes de
localizacdo em tempo real, correspondéncia
avancada ECU (LiveLink com o imobilizador
ou ECUV).




VALOR AGREGADO.

O SUPORTE MUNDIAL AO CLIENTE DA JCB E DE PRIMEIRA i
CLASSE. NAO IMPORTA DO QUE VOCE PRECISE E ONDE VOCE
ESTEJA, ESTAREMOS PRONTA E EFICIENTEMENTE A DISPOSICAO
PARA AJUDAR A GARANTIR QUE SEU MAQUINARIO TRABALHE

A PLENO POTENCIAL.
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Nosso Servico de Suporte Técnico oferece acesso
instantaneo a especialistas da fabrica. Nossos consultores
estdo sempre a disposicao para fazer cotacoes rapidas,
flexiveis e competitivas.

A JCB conta com um Centro de Distribuicao de
Pecas, localizado em Sorocaba-SP, para atender a rede
de distribuidores nacionais, com 95% de disponibilidade
imediata. O uso da pecas originais JCB asseguram
o funcionamento da sua maquina, mantendo as
caracteristicas de desempenho e produtividade.

O JCB Assetcare fornece contratos de servico
e garantia abrangentes e estendidos, bem como contratos
somente de servico ou de reparo e manutengao.
Independentemente da sua opgao, nossas equipes
de manutencdo ao redor do mundo cobram taxas de
mao de obra competitivas e oferecem cotacdes sem
compromisso, bem como um rapido e eficiente trabalho
de reparo pelo seguro.

@ Instalacées de fabricagao
e Distribuidores
@ Centros de distribuicio de pecas



DIMENSOES ESTATICAS

Modelo da maquina

A

A I OmmOO®

Altura total

Largura total (sobre pneus)*

Largura interna da cabine

Esteira dianteira

Distancia entre eixos

Comprimento total até os pneus dianteiros
Comprimento total até o porta-garfos
Altura livre ao solo

Centro da roda dianteira até o porta-garfos
Centro da roda traseira até a face traseira
Largura total com estabilizadores
totalmente instalados

Raio de giro externo (sobre os pneus)
Angulo de reversdo do porta-garfos
Angulo de despejo do porta-garfos

Peso

Pneus

* Depende do pneu

SN S ENC ER: El3 El3

3

graus
graus
kg

531-70
2,49
2,23
0,94
1,81
2,75
4,38
4,99
0,40

1,25
0,99

ND

37
42,6
37,5

7.060
15,5/80-24

541-70
2,49
2,23
0,94
1,81
2,75
4,38
4,99
0,40

1,25
0,99

ND

3,7
42,6
37,5

7.850
15,5/80-24

535-95
2,49
2,36
0,94

1,87
2,75
4,38
4,99
0,40

1,20

1,04

ND

37
41,0
24,0
8.215
15,5/80-24

533-105
2,49
2,36
0,94

1,87
2,75
4,38
5,38
0,40

1,62

1,01

2,63

3,7
41,2
24,0
8.850
15,5/80-24

535-125 Hi-Viz
2,59
2,35
0,94
1,90
2,75
4,74
5,80
0,40
1,68
1,37

2,57

3,75
37,0
12,5
9.720
15,5/80-24

535-140 Hi-Viz
2,59
235
094
1,90
2,75
4,74
6,23
0,40
211
1,37

2,57

3,75
37,0
12,5
10.880
15,5/80-24

540-140
2,59
2,35
0,94

1,90

2,90

518

6,25
0,355

1,65

1,70

2,73

4,10
41,5
9,8
1'1.090
15,5/80-24

540-170
2,69
A
0,94

1,90
2,75
5,08
6,36
0,40
1,94
1,67

3,55

4,10
39
8,8
12.060
15,5/80-24



DESEMPENHO EM RELACAO AO LEVANTAMENTO

531-70 541-70
8 8
, 1.4m@ o 2.4m|
60, om——2,400 kg 68 \om 2,500 kg

3,100 kg — 2,700 ke . o N300 kg
3,000 kg ‘ D.Sm@ 4,100 kg ‘ ;Z»Sm
2,700 kg _1I° *‘“’ 3,500 kg |I° | i —% 3,500 kg ¢ ¥
2500kg L ] 3,000 kg 14— 4 31000 kg : il B
2,000 kg - A 2,500 kg - : - 2,500 kg 4——r— A
1,500 kg ot 2,000 kg 20) 1,600 kg
1,250 kg 2 —— = 1,500 ke 42— 1 |,ggg tﬁ T ]

N ﬂ{ A ﬂﬁ; 500 kg i

{Ran e gu

=1 | | [ |

5 4 3 2 | 0 Metres 5 4 3 2 0 Metres 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Metres
Capacidade de levantamento méaxima kg 3.170 4.100 3.500
Capacidade de levantamento em altura total kg 2.400 2.500 1.600
Capacidade de levantamento no alcance total kg 1.250 1.500 500
Altura de levantamento m 7,0 7,0 9,50
Alcance na altura de levantamento méaxima m 0,48 2,94 2,43
Alcance a frente maximo m 3,7 37 6,52
Alcance com carga de | tonelada m 37 37 5,08
Altura de colocagao m 6,3 6,3 8,78
Em conformidade com o teste de estabilidade EN 1459 Anexo B.
DESEMPENHO EM RELACAO AO LEVANTAMENTO
535-95 Balanco 533-105 Estabilizadores retraidos 533-105 Estabilizadores estendidos
4 .
9.5 e 1o ‘ T ‘ 5m 0 I LTG’%:
? st A\ 4l 9 50 4m . ‘ 4m
8 Bm | 8 3m__| * 3m
8
7 4034 7 7 9 2m 40° 2m
3300 kg 2
500 o n 3300 kg o (p o o
! 30 g 30
2,500 kg * ] B 3000 ke 15— Z [
e00 kg 2500 kg 2000 kg 115
4 Lo A 2
O ke 2 2000 kg 14 1500 kg |* 2" _
1,000 kg I, | - 1500 kg 1t s [l A
800 kg -—t—|o—— | 1000 kg 1= 1250 kg .
500 kg 500 kg 1000 kg II* 1 T
= e 375 kg - i
0 0° 0 0 %—& Il Il | ‘er
"-fHH [ [[TT]]
8 7 6 5 4 3 2 | 0 Metres Metres 8 7 6 5 4 3 2 | 0 Metres
Capacidade de levantamento maxima kg 3.500 3.300 3.300
Capacidade de levantamento em altura total kg 1.600 1.000 3.300
Capacidade de levantamento no alcance total kg 500 375 1.000
Altura de levantamento 9,50 9,85 10,22
Alcance na altura de levantamento méaxima 2,43 2,63 1,91
Alcance a frente maximo 6,52 6,91 6,83
Alcance com carga de | tonelada 5,08 4,83 6,83
Altura de colocagao 8,78 9,44 9,82

Em conformidade com o teste de estabilidade EN 1459 Anexo B.



DESEMPENHO EM RELACAO AO LEVANTAMENTO

Capacidade de levantamento méxima
Capacidade de levantamento em altura total
Capacidade de levantamento no alcance total
Altura de levantamento

Alcance na altura de levantamento méxima
Alcance a frente maximo

Alcance com carga de | tonelada

Altura de colocagao

535-125 Hi-Viz Estabilizadores retraidos

Okg 12

1,500 kg !

2

ém‘
5m

10

2,500 kg

2,000 kg

1,500 kg

1,000 kg

500 kg

200 kg

o — |~ o & [w|o N o o

13,500 kg
| 3,000 kg

3.500
1.500
200
12,28
1,36
8,10
531
I'1,43

535-125 Hi-Viz Estabilizadores estendidos

13

12

=)

3,500 kg \

3,000 kg
0 kg

2,000 kg
1,500 kg

I

1,250 kg

1,150 kg |

IS
TELI

e

o~/muamo~\4m~o

=)
©
o ||

Em conformidade com o teste de estabilidade EN 1459 Anexo B. Nivelamento do chassi (balan¢o) com estabilizadores retraidos (dngulo de balango +9°).

DESEMPENHO EM RELACAO AO LEVANTAMENTO

Capacidade de levantamento maxima
Capacidade de levantamento em altura total
Capacidade de levantamento no alcance total
Altura de levantamento

Alcance na altura de levantamento méaxima
Alcance a frente maximo

Alcance com carga de | tonelada

Altura de colocagao

Em conformidade com o teste de estabilidade EN 1459 Anexo B.
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540- 140 Estabilizadores retraidos

60

m

2m
Im
Oom

0 Metres

40°
4,000 kg |
3,500 kg I° -
3,000 kg -
2,500 kg _
2,000 kg |5 © y |
1,500 kg
1,000 kg {2
500 kg = 1
200 kg 12 f = ‘ ‘
l
12 10 8 6 4 2

4.000

2.000

200

12,82

2,94

9,25

6,25

12,25

540-140 Estabilizadores estendidos

16
i B 73—n70m
"‘°° 6.0m
(B 50° 5.0m
‘ 40m
10 40° 3.0m
4,000 kg 2.0m
3,500 kg {18 5 |om
3,000 kg om
2,500 kg ¢ 1 °
2,000 kg - y |
1,650 kg :
1,250 kg {2 N‘
0 ob—B\ Il — .‘
12 10 8 6 4 2 0 Metres

4.000
4.000
1.250
13,8
0,74
9,25
9,25
13,25

535-140 Hi-Viz Estabilizadores retraidos

Okg

3,500 kg -

s[= 5 &=

3,000 kg
2,500 kg

2,000 kg

1,500 kg

1,000 kg

500 kg

200 kg

S - N w| s o< oo =] =

540-170 Estabilizadores retraidos

57’@\
‘s

4,000 kg

3,000 kg

2,000 kg
1,500 kg

1,000 kg

500 kg

250 kg

Okg

2 0 Metres

4.000
1.500

11,57
4,15
9,04
576
10,90

535-140 Hi-Viz Estabilizadores estendidos

3,500 kg

3,000 kg

2,500 kg

2,000 kg

1,500 kg

1,250 kg

o —|m w2 nloe u|® v
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540-170 Estabilizadores estendidos

16 167m 1
GP”
14
50,
12
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MOTOR

Motor de 63 kW (58 hp) a 2.200 rpm, torque de 400 Nm a 1.300 rpm
Motor de 74 kW (100 hp) a 2.200 rpm, torque de 512 Nma 1.300 rpm
Motor de 97 kW (130 hp) a 2.200 rpm, torque de 550 Nma 1.300 rpm

TEMPOS DE CICLO HIDRAULICO

Levantar lanca
Abaixar lanca
Estender

Retrair

Despejo da cagamba

Fechamento da cagamba

HIDRAULICA

531-70
541-70
550-80
535-95
533-105
535-125
535-140
540-140
540-170

241
260
260
241
241
260
110
241
260

531-70
Padrao
Opcao
Opgéo

531-70
72
54
6,8

3,5
2,9

Pressao do sistema hidraulico (bar)

541-70
Padrao
Opgao
Opcéo

541-70
8,8
6,5
6,8

3,5
2,9

Vazao maxima da bomba (litros)
82
82
140
82
82
260
110
103
90+72

535-95
Padrao
Opgao
Opcao

535-95
9,1
7.7
10,5
1,2
24
3,5

533-105
Padrao
Opgao
Opcao

533-105
8,8
8,5
13,2
13,6
2,4
34

TRANSMISSAO

FRENAGEM

CABINE
OPCOES

535-125 Hi-Viz 535-140 Hi-Viz 540-140 540-170
Padrao Padrao Padrao N/D
Opgao Opgao Opgao Padrao
Opcao Opgéo Opcao Opgéo

535-125 Hi-Viz 535-140 Hi-Viz 540-140 540-170

10,4 13,5 15,1 22,7
8,1 I 15,5 23,4
157 15,6 19,5 18,3
12,8 14,4 19,2 16,7
1.8 |,7 32 4,2
23 2,0 2,5 4,6

Conversor de torque, transmissao powershift de quatro velocidades.

Velocidade de deslocamento 531-70/541-70/535-95/533-105: 29 km/h, 33 km/h (quando a selecdo
2/4WD esta especificada).

Velocidade de deslocamento 535-125/535-140 540-140/540-170: 29 km/h. Transmissao opcional
de 33 km/h.

Freio de servigo: Servoassistido, multidisco, imerso em éleo hidraulicamente nos eixos dianteiro
e traseiro.

Freio de estacionamento: Freio a disco operado manualmente na saida da transmissao.

(97 kW/130 hp — tipo de disco imerso em 6leo).

Em conformidade com ROPS ISO 3471 e FOPS ISO 3449

Luzes de trabalho dianteiras e traseiras, farol giratério piscante, extintor de incéndio, pneus de tracdo

e industriais, selegdo 2/4WD elétrica, diferencial antipatinagem no eixo dianteiro, protecdo de para-brisa
e teto, assento com suspensao a ar, acabamento de cabine deluxe, protetor do vidro do teto e dianteiro,
kit de radio, ar-condicionado, ventilador reversivel, acabamento deluxe, apoio de braco (somente SLC),

moldagem de teto, controle de alavanca Unico (depende do modelo).

Joystick mecanico com alavanca Unica e botao estendido e retraido.
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Manipuladores Telescopicos para construcao
531-70/535-95/533-105/535-125/535-140/540-140/540-170/541-70

Poténcia bruta: 63 kW/58 hp — 97 kW/130 hp Capacidade de levantamento: 3.100 kg —4.100 kg
Altura de levantamento: 7 m — 16,7 m Capacidade da cagamba: 0,265 — 0,995 m?3

JCB DO BRASIL LTDA, Av. Joseph Cyril Bamford, 3600 - Eden - Sorocaba/SP CEP 18103-139

Tel.: (15) 3330 0400 E-mail: salesinfo@jcb.com
Faga download das informagdes mais recentes sobre esta linha de produtos em: www:.jcbbrasil.com.br

©2009 JCB Sales. Todos os direitos reservados. Nenhuma parte desta publicagdo pode ser reproduzida, armazenada em um sistema de recuperagao, ou transmitida de qualquer forma ou por
qualquer outro meio, eletrénico, mecanico, fotocdpia ou outro, sem permisso prévia da JCB Sales. Todas as referéncias nesta publicagio a pesos de operagdo, tamanhos, capacidades e outras
medidas de desempenho sao fornecidas apenas como orientacao e podem variar de acordo com a especificagao exata da maquina. Por isso, elas ndo devem ser consideradas em relagao a
adequagdo de uma determinada aplicagdo. A orientagdo e o suporte devem ser sempre buscados junto ao distribuidor JCB. A JCB se reserva o direito de modificar as especificagdes sem aviso.
As ilustrages e as especificagbes mostradas podem incluir equipamentos e acessérios opcionais. O logotipo JCB é marca comercial registrada da J C Bamford Excavators Ltd.
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FSC

Mixed Sources
Product group from well-managed
forests and other controlled sources
www.fsc.org Cert no. TT-COC-002291
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